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CE DECLARATION OF CONFORMITY

Manufacturer:  FAAC Sp.A
Address: Via Benini, 1 - 40069 Zola Predosa BOLOGNA - ITALY

Declares that:  624BLD control unit

+ conforms to the essential safety requirermnents of the following EEC directives

2006/95/EC Low Voltage Directive
2004/108/EC Electromagnetic Compatibility Directive

Additional note:
This product underwent tests in a fypical uniform configuration
(all products manufactured by FAAC S.p.A.).

Bologna, 01 March 2008 n
[N
Thé: Nignaging Director
A. BasinaA

PROHLASENI O SHODE

Vyrobce FAAC S.p.A.
Adresa: Via Benini 1, 40069 — Zola Predosa — BOLOGNA - ITALY
Timto deklarujeme: Ze fidici jednotka 624BLD

- odpovida zakladnim bezpecnostnim pozadavkim nasledujicich norem:
2006/95/EC Nizkonapét'ové smérnice
2004/108/EC Smérnice elektromagnetické kompatibility
Poznamka:
Dale vyrobce upozoriiuje, Ze zafizeni proslo zkouskami v typickych sestavach
(vSemi komponenty vyrabénymi v FAAC S.p.A.)

Bologna 01.03. 2008

Generalni feditel
A. Bassi
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1) Pro zajisténi bezpecnosti osob, si pozorné prectéte navod k montazi — nespravna montaz
mtiZe zplisobit vazna poranéni.

2) Nenechavejte obalovy material (folie, polystyren) v dosahu déti, protoze mohou byt pro né
nebezpecné.

3) Navod k montazi peclivé uschovejte pro pfipad udrzby a oprav.

4) Tento vyrobek je urcen pouze pro Ucely zde uvedené a jiné pouziti mdze snizit funkénost a
spolehlivost, jakoZ i ohrozit bezpecnost lidi. FAAC proto nem{ze prevzit odpovédnost za Skody,
zplsobené nespravnou obsluhou nebo pouZitim pro jiné ucely.

1. UPOZORNENI:

Pozor: Pred zahajenim praci na elektronickém zarizeni (pripojovani, idrzba) vzdy
nejdrive vypnéte napajeni.
- na pFivodu instalujte proudovou ochranu a jisti¢ s dostatec¢nou prahovou citlivosti
- pripojte zemnic ke svorkovnici J9 (viz obr. 2)
- vzdy oddélujte silova vedeni od datovych a bezpecnostnich obvodi (pFijimac,
fotobunky, tlacitka atd.), pouzijte stinéné kabely (stinéni musi byt uzemnéné) a
samostatné chranicky.

2. TECHNICKE UDAJE

Napajeni 230 Vac (+6% -10%) - 50 Hz

Prikon 7W

Max. zatizeni motoru 300 W

Napajeni prislusenstvi 24 Vdc

Max.zatizeni prislusenstvi 500 mA

Pracovni teplota -20°C - +55°C

Pojistky F1 =F5A-250V, F2 =T 0.8A - 250V
Logiky- pracovni rezim Automaticky, Automaticky 1, Poloautomaticky,

Parkovani, Parkovani-automaticky,Condo, Condo-automatické
FAAC-CITY, Mrtvy-muz, Vzdaleny, Zakazkova prace

Pracovni Cas (od 0 aZz 4 minuty)

Nastavitelna pausa (od 0 az 4 minuty)

Nastavitelna sila motoru 50 Urovni

Programovani 3 Programovaci Urovné pro lepsi flexibilitu pouziti

Rapid konektor Pripojeni 5-pinové minidec. jednotky, dekodéru, pfijimace RP/RP2



3. USPORADANI HLAVNI DESKY

DL SIGNALIZACNI A PROGRAMOVACE DISPLE]
LED DIODY INDIKACE STAVU ZARIZEN]

J1 SVORKOVNICE NiZKEHO NAPETI )
32 SILNOPROUDA SVORKOVNICE MOTOR, MAJAK,
VETRAK 5

33 KONCOVY SPINAC PRO OTEVRENO
34 KONKTOR DEKODER, MINIDEC / RP PRIJIMAC
35 KONCOVY SPINAC PRO ZAVRENO

36 KONEKTOR SENZORU RAHNA (VYRAZECT)

38 KONEKTOR KONDENZATORU MOTORU

39 KONEKTOR NAPAJENT 230 Vac

DS1 Smycka 1 a 2 volba frekvence

F1 SILNOPROUDA POJISTKA (F 5A) )
F2 POJISTKA SLABOPROUDA, PRISLUSENSTVI (T
800mA) L

F PROGRAMOVACI TLACITKO "F"

+ PROGRAMOVACI TLACITKO "+"

- PROGRAMOVACT TLACITKO "-"

TF1 TRANSFORMATOR

4. ELEKTRICKA ZAPOJENI
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4.1 J1 — Svorkovnice — prislusenstvi (obr. 2) |& < |
LOOP1 — Magneticka smycka LOOP1 (Otvira —svorky 1-2): aktivuje otvirani

LOOP2 - Magnetickd smycka LOOP1 (bezpecnost/zavieni — svorky 3-4):aktivuje funkci bezpecného
zavfeni

OPEN - Piikaz oteviit (N.O. — svorka 5), prikaz zavfit a/nebo otevrit

CLOSE - Prikaz zavfit (N.O. — svorka 6), prikaz zavrit

FSW — Bezpecnostni zafizeni pfi zavirani (N.C. — svorka 7), GcCelem tohoto zaviraciho bezp. prvku je
ochrana béhem cyklu zavirani, zplsobi opacny chod. Je-li aktivovano zaviraci bezp. zafizeni a automaticky
systém je ve fazi otvirani, slouZi jako prevence proti zavieni.

! Nejsou-li bezp. zaviraci zafizeni zapojena je potfeba propojit svorky FSW a OUT1(obr. 8).
STOP - Prikaz stop (N.C. — svorka 8), zastavi pohyb automatického systému.

I Neni-li STOP bezp. zafizeni zapojen je potfeba propoijit svorky STOP a GND (obr. 8).
EMERGENCY - Pfikaz nouze (N.C. — svorka 9), aktivace tohoto vstupu zplsobi otevieni zavory a po
dobu aktivace nebude mozné zavorou hybat.

I Neni-li EMERGENCY bezp. zafizeni zapojeno je potfeba propojit svorky EMERGENCY a GND (obr. 8).
GND - (SVORKY 10, 11, 19) — zaporny pdl napajeni prislusenstvi
24Vdc - (svorky 12, 13) — kladny pdl napdjeni prislusenstvi

I Max. proudové zatizeni je 500 mA

OUT1 - Vystup 1 - otevieny kolektor (svorka 14): Vystup je mozné prepnout do 1 dle popisu ve druhé
Casti programovani. Z vyroby je nastaveno FAILSAFE. Max. zatéZ je 100 mA.

OUT2 - Vystup 2 otevieny kolektor (svorka 15): Vystup je moZné piepnout do 1 dle popisu ve druhé
Casti programovani. Z vyroby je nastaveno RAHNO ZAVRENO. Max. zatéz je 100 mA.

OUT3 - Rele vystup 3 (svorky 16,17): Vystup je mozné prepnout do 1 dle pOpISU ve druhé Casti
programovani. Z vyroby je nastaveno INDIKACNI SVETLO. Max. z&téZ je 500 mA pfi 24 Vdc nebo Vac.
OUT4 - Vystup 4 (svorka 18): Vystup je mozné prepnout do 1 dle popisu ve druhé ¢asti programovani.
Z vyroby je nastaveno pro vSechna nastaveni BUS KOMUNIKACE. Max. zaté€z je 100 mA pfi 24 Vdc.
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4.2 Pripojeni fotobunék a bezpecnostnich prvki s N.C. kontak

Pfed vlastnim pfipojenim fotobunék nebo jinych prvkl, doporucujeme vybrat typ provozu vzhledem
k pohyblm v hlidanych zénach.

Zaviraci bezpecnost: zarizeni jsou spinana jen béhem pohybu zavory pfi zavirani, coz je vhodné pro
ochranu zaviraci zony proti nebezpeéi narazu.

PFi nutnosti vice prvki (s rozpinacimi kontakty), zapojte je do série (obr.3)
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Zapojeni 1 paru zaviracich fatobunsk Zapojeni 2 part zaviracich fotohungk h
5
- = E 5 D @
- = g & RIge “w m =+ onQQa
5 E 9SS 2035352885555 582
= &E A T L U0 = € - mow o omd
888ifegqggteegiigg| | i ARIRRSEIOC
Ll 2345 & 7 8 2101112131415 Z'ﬁm
J'I\l 2 345 6 7 8 9 1011121314 1516 17 18 19 l--J_]
Bogoed Bezpel.  pxeL TXCL
ezpet.
1
R CLI ™en 2]
) _E—oGND GND e—F———4 - \| A+
GND al-|/ Vot —— ++—= e
+ 8+ Ag. 3 |
N -~ TXCL RX CL
-
Zapojeni 1 paru zaviracich folohunék | 1]
s FAILSAFE ) . 2
: wos—f1- ) (|02
4 ’ | =
3 g R aH o
8888 ggkt g s -
- = kM » E E a -F! % % = = g % g g % %
T - ) | Fig. 5 |
J]123‘15 & 7 8 9 101112 13 14 15 16 17 18 19 o -
Bez zapojeni bezpeénosinich prvki )
Bezpes. -
RX CL1 T™HCL - - o %
g - I z L h 0000 0
1] SgﬁgzgaESQ?EP:EESEES
Z'T.I i - = M M F om E W O£ 00O £ &£ = p3 ota W g O
. 3| -E P T e T e . Y
GNDe—4— g1~ / [ +2 4 _.!-1\1 2 345 6 7 8 9 10111213 14 15 16 17 18 19
= 1 |
+ s+ Ag. 4 =
N Mastavemiv2.prog.84si £S5 =Y gg ol =00 JARN Flg-ﬁj

4.3 Zapojeni BUS fotobunék

Vsechny fotoburiky zapojené v Fidici jednotce 624 BLD pouzivajicich BUS technologii se zapojuji paralelné
(viz. obr 7).

¥ BUS fotoburiky a pulzni generatory nerozliSuji polaritu.

Nejvice mlze byt zapojeno 8 fotobunék.

Fotoburiky jsou rozdéleny dle poctu nasledovné:

Pary zaviracich fotobunék: max. 7
Pary pro otviraci impuls: max 1
- ; 5 h
Ujisti sewv2. 1.par fotohunélk 2. par foichunék \
progr. castl
o4 =00 ana P4 = o ™ X
24
=5 O ]
m——— = = g L gk
18 19 Nl I}51
SUS@;IN IUS@!US
I [ .




Po umisténi jednotlivych fotobunék s BUS technologii
zvolte u kazdého paru adresu pomoci prepinacl dle
nasledujici tabulky:

& Nastav vzdy stejnou adresu na vysilaci a pfijimaci.

T
I Ujisti se, ze na zadnych parech fotobunék neni
stejna adresa.

T
I Nejsou-li pouzita BUS prislusenstvi, nechte
svorky volné.
Piepinaé [ ON Stejni ON | Prepinaé
W <———{n0nn
1334 aﬂ-.resa 1 & 3 4
. . . _ Pir
Dip1 | Dip2 | Dip3 | Dipd éislo Tvp
O OFF OFF OFF 1 st pair
O OFF | OFF | ON 2nd pair
O OFF O OFF 3rd pair iraci
ON OFF ON ON Ath pair fotobusilcy
O O OFF OFF ath pair
O OMN | OFF | ON &th pair
O O O OFF Jth pair
Samoiny Otviraci
ON | ON | ON | ON | "L4 mpuls
4.4 J2 -svorkovnice — motor, majak a

vétrak (obr. 2)

M (COM-MOT1-MOT2): zapojeni motoru

LAMP (LAMP-COM): zapojeni majaku

FAN (FAN-COM): zapojeni vétraku

4.5 J8 —svorkovnice — kondenzator motoru
Rapid konektor pro pfipojeni kondenzatoru motoru

4.6 J9 —svorkovnice napdjeni (obr.2)

PE: Uzemnéni

N: Stfedni vodi¢ 230V

L: Féaze 230V

&Pro spravnou funkci musi byt Fidici jednotka
uzemnéna. Na privod zapojte odpovidajici jistic.

4.7 J3, J5 Rapid konektor pro pripojeni
spinacii koncovych poloh

Rychlokonektory pro otviraci (J3) a zaviraci (J5) koncové
spinace.

4.8 J6 svorkovnice — senzor zlomeného
brevna

Rychlokonektor pro pfipojeni senzoru zlomeného bfevna.
Neni-li senzor pouzit, nechte propojku zapojenou.

4.9 DS1 prepinac volby frekvence

Prepina¢ pro volbu vysoké nebo nizké frekvence smycek
detekce automobilt. Viz. kapitola 5.5.

4.10 svorkovnice pro MINIDEC, DEKODER a

RP
Je urcen pro pripojeni MINIDECU, DEKODERU a RP/RP2
pfijimace.

Pouzivate-li dvoukanalovy RP2 pfijimac, budete schopni
ptimo fidit automaticky systém otvirani a zavirani

z dvoukanalového ovladace.

Pouzivate-li jednokanalovy RP pfijimac, je mozné ovladat
pouze otvirani.

Zasuiite prislusenstvi stranou se sou¢astkami smérem ke
vnitfku fidici jednotky.

A IZasunuti a vysunuti pfislusenstvi provadéjte pouze p¥i
vypnutém napajeni.

4 Priklad zapojeni ridiového piislusSenstvi 3\
P2 [
| M |
&
.. Fig. 8
N 624BLD e.8 )

Prislusenstvi pripojte a odpojte jen po predchdzejicim
vypnuti napéjeni.



Lliu ":'-'l
' «Wr"‘.i
’ ’ F 1]

5, PROGRAMOVANT lc z|

Pro programovani operaci automatického systému, je potfeba vstoupit do médu PROGRAMOVAN]. fhises dvmid
Postup programovani je rozdélen do dvou skupin — 1st level,  2nd level, 3rd level.

— vSechny zmény v programu jsou okamzité po zadani Gcinné, ale jejich uloZeni v paméti nastane az po vystoupeni
z programovaciho modu a ndavratu do automatického provozu. Pokud vypnete napajeni pred timto prestupem
z modu, budou vSechny zadané zmény ztraceny.

— navrat do automatického modu je mozny z kteréhokoliv mista
programovani soucasnym stisknutim tlacitka F a ( -)minus. @ =} 62 =} Q

5.1. PRVNI UROVEN PROGRAMOVANI
Pro vstup do této Urovné stisknéte tlacitko F. Dalsi postup je nasleduijici:
- pridrzite-li tlacitko F, zobrazi se jméno prvni funkce a po uvolnéni tlacitka se zobrazi jeji hodnota, kterou pak
mdzete zménit tlacitky (+) nebo (-)
- opétovnym stiskem a pfidrzenim tl. F se zobrazi jméno nasledujici funkce atd.
- kdyz dojdete az k posledni funkci, opétovnym stiskem F vystoupite z programovaciho modu a na displeji se
obnovi zobrazeni stavu

Nasledujici tabulka ukazuje poradi a jména funkci dostupnych v prvni trovni.

Zakladni programovani_F

Displej Funkce Nastaveni
z vyroby

Rezim Fidici jednotky
00 = Neutrdlni

dF 01 =FAAC1 00
02 = rezervovano pro FAAC

03 = FAACCITY

04 = FAACCITY K

Pro vysvétleni funkce dF viz. kap. 5.2

bu Menu BUS pfislusenstvi
Pro vysvétleni funkce bu viz. kap. 5.3

Pracovni Logika
A = Automatika

LO Al = Automatika 1 E
E = Poloautomatika
P = Parking
PA = Automatika parkimg
Cn = Condo

CA = Condo Automatika

rb = FAAC-CITY (hydr. vysuvny valec)
o Pritomnost obsluhy ( Dead-man)
r = Vzdalena podpora

Cu = UZivatel

Doba pauzy:

Tato funkce je aktivni pouze u logiky s automatickym zaviranim. Nastavitelna
od 0 do 59 sekund, po sekundovém kroku. Pfi zobrazeni ¢asu (na displeji) v
minutach a desitkach sekund jsou desitky oddéleny teckou. Nastaveni se

PA provadi po 10 vtefinach az do maximalni hodnoty 4.1 minuty.

20

Pf: Je -li na display zobrazeno 2.5 odpovida tato hodnota ¢asu 2 minuty 50
vterin.

-
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Sila:

Nastaveni sily pohonu:
01 = minimalni sila
50 = maximalni sila

50

L1

Detektotr smycky 1

y=aktivni, no=neaktivni ..

Je-li tato funkce aktivni, smycka Loop1 ma funkci OTEVRIT.

! Neni-li tato funkce pouzita, stav smycky1 bude presto signalizovan na
jednom z vystupd (viz. 2. ¢ast programovani).

no

L2

Detektotr smycky 2

y=aktivni, no=neaktivni y y
Je-li tato funkce aktivni, smycka Loop2 ma funkci BEZPECNOST PRI
ZAVIRANI a po uvolnéni vysle signal zavrit .

no

S1

Citlivost smycky 1
01 = minimum
10 = maximum

05

S2

Citlivost smycky 2
01 = minimum
10 = maximum

05

St

Hlaseni stavu— kde se zafizeni nachazi:
Vystup z programovani a navrat k zobrazeni stavu .
00 = Zavreno

01 = Otevirani-predblikani

02 = Otevirani

03 = Otevieno

04 =V pauze

05 = Zavirani-predblikani

06 = Zavirani

07 = Stopka — pfipraveno zavirat

06 = Stopka — pfipraveno otvirat

07 = Bezpecnostni prvek pfi otvirani
08 = Bezpecnostni prvek pfi zavirani

Priklad zobrazovanych stavil zacinajicich zavienou zavorou:

I_”_I Closed

LI

Open

DI—I Pause (if present) b Closing

Sekvence 01 a 05 nejsou

zobrazeny,

koresponduiji

s predblikanim pfi otvirani a

zavirani.



5.2 MODIFIKACE PREDNASTAVENI

Modifikace dF parametru umoziiuje automaticky nahrat 4
rozdilné konfigurace vSech programovacich hodnot ve vSech
Urovnich zménou hodnoty. Tato moznost je vyhodny
startovni bod pro budouci rapid ,fine tuning" 624 BLD funkci
se 4 rozdilnymi typy instalaci.

4 prednastaveni, kterd mohou byt zvolena:

01 Standardni FAAC pro zavory

02 Standardni REZERVOVANO PRO FAAC

03 Standardni pro FAAC CITY 275 H600 A H800 fadu
04 Standardni pro FAAC CITY 275 H700 k

Pro nahrani hodnot jednoho z nastaveni, vyberte (01,
02, 03, 04) a vystupte z 1. casti programovani.

Priklad: Zvolenim 01 a vystoupenim z 1. ¢asti programovani,
vdechny FAAC standardni hodnoty, které jsou v 1. 2. a 3.
Casti tabulky jako standardni jsou nahrany. RJ 624 BLD je
presto nakonfigurovana pro pohyb zavorou.

Nahrani prednastaveni rusi vSechny piredchozi
modifikace vytvoiené ve vsSech programovacich
krocich. Neprejete-li si nahrani prednastaveni, nechte
dF nastaveno na 00.

I |Krok dF na rozdil od ostatnich, neuchovava vybrané
hodnoty, ale vraci hodnotu 00, jako standardni stav.

Nicméné je nemozné identifikovat co bylo prednastaveno
predtim.

Pro zjisténi vice o specifikacich prednastaveni viz. kapitola 10.

5.3 NASTAVENI A RIZENI BUS SYSTEMU

Vzdy kdyz instalujete jedno nebo vice BUS pfislusenstvi (jak je
popsano v kap. 4.3) musi byt uloZeny v fidici jednotce.

UloZeni se provadi nasledovné:

- Vstupte do 1. programovaci ¢asti, jak je vysvétleno v kapitole
5.1

- V programovaci kroku bU, uvolnéte prog. tlacitko F a a stlacte

+hnals.

Displej kratce zobrazi — a poté se vrati ke standardnimu
zobrazeni obr. 10. Procedura uloZeni je hotova.

Programovaci krok bu ma také funkci zobrazeni stavu BUS
prislusenstvi. Obr. 9 zobrazuje na segmentech displeje presné
stav vstupd.

an )
[ [FSWCL| )
; FSW CL = BUS fotohuiiky zavirani
<’
— QJ%
& é\ OPEN = BUS fotohuiky pulsni
T\ generitor OTEVRIT
L N
\_[FSWCL] [OPEN Fig.9

SegmenT ON = kontakt zavi'eny
SegmenT OFF = kontakt otevieny

Llil_l

FA rfﬂhC
s

IIE 111 bi
[
Konfigurace pro  spravnou  funkci
automat. systému by méla zobrazovat 3 —
horizontalni segmenty, viz. obr. 10.
obr. 10 —
V pfipadé preruseni zaviracich
fotobunék, zhasne horni a dolni segment
a sviti pouze prostredni, viz obr. 11.
|
obr. 11
V pfipadé preruseni otviractho paru
fotobunék s pulsnim generatorem, sviti —
vertikalni segment po dobu preruseni
paprsku, viz obr. 12. —'I
obr. 12 —

Otviraci par fotobunék s pulznim generatorem, jsou-li
preruseny otviraji zavoru a nedovoli zavfit po celou dobu,
nez jsou fotobunky uvolnény.

|

“" INejsou-li BUS fotobuiiky zapojeny
v systému, programovaci krok bu bude na displeji
zobrazovat stav viz obr. 10.
BUS komunikacni systém pouziva samodiagnostické
funkce, které v pripadé Spatného zapojeni nebo poruchy
zabrazi hlaseni:

Dispej zobrazuje hlaseni
blikajici cc je-li na vedeni zkrat,
viz obr. 13:

I

[

obr. 13

Dispej zobrazuje hlaseni
blikajici Er je-li na nékterych
fotoburikach nastavena stejna
adresa, viz obr. 14:

obr. 14

V tomto pripadé, zkontrolujte
vSechny nastavené adresy, viz.
kapitola 4.3.
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5.4 DRUHA UROVEN PROGRAMOVANI s e

Pro vstup

do druhé Urovné stisknéte nejdfive F a pak pfi soucasném pridrzeni stisknéte (+)

po uvolnéni tlacitka (+) se zobrazi jméno prvni funkce

po uvolnéni tladitka F se zobrazi hodnota této funkce a mizete ji ménit tlac. (+) a (-

dalsi postup je stejny jako na prvnim stupni programovani.

kdyz dojdete az k posledni funkci, opétovnym stiskem F vystoupite z programovaciho modu a na displeji se
obnovi zobrazeni stavu

Pokrocilé programovani F a +

Display

Funkce Nastaveni z
vyroby

bO

Maximalni rozbéhova sila:
Motor pracuje pfi rozbéhu s maximalni silou bez ohledu na nastavenou
tlacnou silu. Vhodné pouzit pro tézké brany. Brany do svahu.

y = aktivni
no = neaktivni

PF

Pred-blikani :

Umoziuje aktivaci majaku 5 vtefin pred zapocCeti pohybu kfidla
no = neaktivni no
OC = pred kazdym pohybem
PA = pouze na konci pausy
CL = pred zavrenim

SC

Pomalé zavirani :
Nastaveni pomalého zavirani no
y = aktivni

no = neaktivni

tr

Zpomaleni po aktivaci koncového spinace:

Umoziiuje zpomaleni po najeti na koncovy spinac, pro otvirani a zavirani
Délku zpomaleni je mozno nastavit v rozmezi od 00 do 10 s krokem 03
nastaveni 1 sekundy
00 = bez zpomaleni
10 = maximalni

Pracovni Cas:

Doporucuje se nastaveni pracovni doby 5 az 10 vtefin delSi, nez je doba
potfebna pro prekonani celé drahy otevieni a zavreni zavory. To z dévodu
moznosti selhani snimacd koncovych poloh. 20
Rozmezi od 0 do 59 vtefin je regulovatelné s krokem jedné vtefiny. Od
jedné minuty az do 4,1 minuty se krok méni na 10 vtefin.

Napriklad: Je-li na display 2.5 pracovni doba je 2 minuty a 50 vtefin

FS

Fail safe :

Aktivace této funkce zaijiSt'uje, Ze pred zapocetim kazdého pohybu kfidla
systém provéri funkci bezpecnostnich fotobunék. no
(jsou-li fotoburiky neaktivni objevi se na display 05)
y = aktivni

no = neaktivni

ol

Vystup 1 OUTPUT 1:

Deklarace vystupu ( jako minus) :

00 — FAILSAFE

01 — Stavové svétlo (sviti pri otevirani a v pause, blika pfi zavirani a nesviti
kdyz je zavreno) 00
02 — Osvétleni rahna (sviti, kdyZ je zavora zaviena a v pauze, nesviti kdyz
je otevrend, blika pfi pohybu)

03 — Rahno zavieno




04 — Rahno otevfeno nebo v pause.

05 — Rahno v pohybu OTVIRANI, vCetné predblikani
06 — Rahno v pohybu ZAVIRANI, véetné predblikani
07 — Rahno je v klidu (STOP)

08 — Rahno v stavu aktivace bezp. prvkd

09 — Aktivni smycka LOOP 1

10 — Aktivni smycka LOOP 2

11 — Povel otevfit OPEN pro druhou zavoru SLAVE
12 — Povel zavfit CLOSE pro druhou zavoru SLAVE
13 — Rahno vyrazeno

14 — FAAC CITY osvétleni

15 — FAAC CITY zvukova signal.

16 — FCA aktivni — koncovy spinac otevieno

17 — FCC aktivni — koncovy spinac zavieno

18 — blokace interlock

POZOR: Maximalni vykonové zatizeni je 24Vdc-3W. Pro ovladani
vykonnych zaFizeni pouzijte relé.

Polarita vystupu 1:
Nastaveni typu polarity:

y = typ N.C.
P1 | no =typ N.O. no
Poznamka: Je-li vystup nastaven na FAIL-SAFE (00), nechte nastaveni no.
Vystup 2 OUTPUT 2:
02 Stejné jako vystup 1  OUTPUT 1 03
Polarita vystupu 2:
P2 Nastaveni typu polarity: viz polarita vystupu 1 no
Vystup 2 OUTPUT 3:
o3 Stejné jako vystup 1 OUTPUT 1 01
Polarita vystupu 3:
P3 Nastaveni typu polarity: viz polarita vystupu 1 no
Vystup 2 OUTPUT 4:
o4 Je-li nastaveno 00 je vystup vyhrazeny pro pfislusenstvi s BUS technologii, 02
viz kap. 4.3.
Tento vystup ma moznost byt konfigurovan jako VYSTUP 1, kromé funkci
11 a 12, které v tomto pfipadé nemaji Zadny efekt.
P4 Polarita vystupu 4: y = typ N.C. no = typ N.O. (pro BUS) no
Vlyzadani servisni prohlidky ( v kombinaci s dalSifunkci):
Je -li aktivovana tato funkce, je mozné nastavit pocet cykl po jejichz
dokonceni si zafizeni vyzada servisni prohlidku. (nastavuje se v dalSich no
AS dvou funkcich v programovani cykll). Aktivuje vystup LAMP na 4 s kazdych
30 s.
y = aktivni
no = deaktivovano
Programovani cykl@ v tisicich:
Tato funkce umoznuje zpétny odpocet nastaveného poctu cykl@. Je mozné
programovat od 00 do maximalné 99 tisic cykll. Tato hodnota je znulovana 00
nc po dosazeni cykll a pfenesena do nC polozky.
Tuto funkci je mozno vyuzit v kombinaci s nC pro kontrolu pouzivani
zarizeni nebo pro nastaveni poctu cykll, po jejichz realizaci musi dojit k
servisni prohlidce.
Programovani cykl{l ve stovkach tisic:
Tato funkce umoznuje zpétny odpocet nastaveného poctu cykl@. Je mozné
programovat od 00 do maximalné 99 (stovky tisic cykl{). Tato hodnota je
nC znulovana po dosazeni cykll a pfenesena v zavislosti na nc. 01




Tuto funkci je mozno vyuzit pro kontrolu pouzivani zafizeni nebo pro
nastaveni poctu cykld, po jejichZ realizaci musi dojit k servisni prohlidce.

hi Pridrzovaci ¢as smycky 1

Y —_

= 5 minut
No =

nekonecno

Pro nastaveni prezentacniho ¢asu smycky 1. Na konci tohoto Casu se Fidici
jednotka sama kalibruje a indikuje ,,smycka volna" (decimaini hodnotu
jednotka vypnuta). Po sepnuti jednotky, se provede automaticky reset.

no

h2 Pridrzovaci ¢as smycky 2

Y =
No =

5 minut
nekonecno

Pro nastaveni prezentacniho ¢asu smycky 2. Na konci tohoto Casu se Fidici
jednotka sama kalibruje a indikuje ,,smycka volna" (decimalni hodnotu
jednotka vypnuta). Po sepnuti jednotky, se provede automaticky reset.

00

St Stav vrat:

Vlystup z programovani a navrat k zobrazeni stavu vrat, viz kap. 5.1.

5.5 Nastaveni integrovanych detektorii smycek
Ridici jednotka je vybavena integrovanym detektorem

kovovych predmétd pro induktivni detekci vozidel.

Obsahuje:

¢ galvanické oddéleni elektroniky detektoru a
smycky
automatické usporadani po aktivaci smycky
nasledné resetovani frekvencnich proudd
citlivost nezavislou na induktivité smycky
regulovatelnost pracovni frekvence smycky
zobrazeni naruseni smycky na LCD displeji
stav smycky adresovatelny na vystupy OUT 1,
2,3a4.

PFipojeni:

Pripojte indukéni smycky, jak je vyobrazeno na obr. 2:
-svorky 1 -2 = smycka s otviraci funkci

-svorky 1 -2 = smycka se zaviraci a/nebo se
zaviraci bezpecnostni funkci

Vice viz kap. 12

Pro umoznéni funkCnosti smycek, vstupte do 1. Urovné
programovani a v krocich L1 a L2 nastavte y.
Kalibrace: 5

Pri kazdém zapnuti RJ 624 BLD displej zobrazi stav
systému a provede kalibraci smycek. Potrebujete-li
provést kalibraci, vypnéte RJ na alespon 5 s.

Kalibrace je zobrazena na
displeji, blikanim 2 tecek,
viz. obr. 15:

obr. 15

f e’ e’

Jestlize jedna nebo oue simycky Tigjsou
zapojeny, detektor presto provadi kalibraci, kterou
zobrazuje na displeji — toto vSak neni na zavadu.
Nejinak, béhem automatického stavu, jedna nebo obé
tecky blikaji stale.

Jakmile je kalibrace hotova, tecky zobrazuji stav
smycek:

SMYCKA 1 SMYCKA 2

H‘”“-A. .

Tecka sviti = smycka aktivovana
Tecka nesviti = smycka neaktivovana
Tecka blika = smycka nepfipojena nebo
probiha kalibrace

REGULACE CITLIVOSTI

Regulace citlivosti urcuje rozdil induktivity, zvIast
pro kazdy kanal, ktery musi vozidlo zpUsobit, aby
aktivovalo smycku.

Regulace citlivosti jednotlivych kanall se provadi
vparametrech S1 a S2 vprvni sekci
programovani, viz kap. 5.1

REGULACE PRIDRZNEHO CASU

Pocitani pridrzného Casu zacina aktivaci smycky.
Kdyz uplyne tento cas, smycka zlstane
aktivovana, provede se nova kalibrace, kde
pritomnost kovového predmétu na smycce kratce
zpUsobi jeji aktivaci. Po skonCeni nové kalibrace
je smycka povaZovana za neaktivovanou.
Pridrzny Cas mize byt regulovan pomoci dvou
parametr (h1 a h2 v druhé Casti programovani),
viz kap. 5.4.



REGULACE FREKVENCE A NOVE VYVAZENI FCA a FCC LED jsou N.C. kontakty spinacd koncovych

Pracovni frekvence kazdého z kanall detektoru poloh, pri aktivaci otevrou.
0w 1 ; , ;
muze byt regulovano ve 2 stupnich, pomoci
- yvo 9 : P ' P S automatickym systémem FCA - DLE
prepinacli DS1 viz obr. 1 ZAVEENO
ON DIP1  ON = Smyika 1 nizka frekvence Fcc-pL7[O] FOC aktivovan
OFF = Smytka 1 vysoka frekvence = L
H H v v S automatickym systémem FCA - D'-ﬁ FCA aktivovan
= Smyt izl OTEVRENO
1 2 DIP 2 ON = Smyika 2 nizka frekvence — DL?
OFF= Smytka 2 vysoka frekvence

V pripadé prepnuti prepinace, je doporucovano
provést kalibraci. PFi pouziti 2 smycek zvolte pro 6.2 KVONTROLA BUS HODNOT . .
kazdou jinou frekvendi. Projdete si tuto kapitolu, jsou-li BUS fotobunky instalovany

(podle kap. 4.3).
POZNAMKY PRO KONSTRUKCI SMYCEK Vstupte do 1. prog. Urovné a zobrazte bu funkci na displeji.

Smycky musi byt vzdaleny minimalné 15 cm od

pevnych kovovych predmétdi a 50 cm od V tomto kroku musi byt zobrazeny 3 —
pohyblivych a ne hloubé&ji neZz 5 cm pod povrchem horizontalni pruhy, které zobrazuji,

asfaltu. NV o Ze nejsou preruseny fotobuiky. —
Pouzijte normalni jednozilovy kabel o prurezu 1,5 iz k 5.3

mm?2 (Je-li vloZzen pfimo, musi mit dvojitou izolaci). VIZ Kap. o.

Tvar smycky zvolte nejlépe Ctverec nebo obdélnik

s ofiznutymi rohy, viz obr. 16. VloZte kabel do 7. TEST AUTOMATICKEHO SYSTEMU

drazky v poctu V'nUt'c’, Jak Je uv edeno v tabulce obr. Dokoncite-li programovani, zkontrolujte, zda systém
16. Oba konce kabell musi byt propleteny pracuje spravné

(nejméné 20x na 1 metru) v misté od smycky Zkontrolujte dé jsou vSechna nastaveni spravna

k detektoru. Aby se predeslo spojeni kabeld, je FOILEE, 2da Jsou v veni spravna.
dobré je navic odizolovat termosmrst'ovacimi
navleky (tzv. smrstovacka) a udrzovat je oddélené
od napajeciho napéti.

a ™
' “, R
Oy :—;;5 ~ N
?}\‘:\\\:\ A
.. 8, M -
£ Chvod Potet
V4 4 [ smyiky vinuti
3 méné nef 3m 1)
/ 7 g
(] 0d 3 do dm 5
L / ' od 4 do 6m 4
od 6 do 1Zm 3
vice nef 12m 2
‘-\‘_ Fig. 16 //
6. UVEDENI DO PROVOZU
6.1 LED signalizace

Pred definitivnim startem jednotky 624 BLD,
zkontrolujte momentalni aktivované stavy LED indikace.
Tyto LED indikatory zobrazuji stavy jednotlivych vstupd,
které jsou ddlezité pro dalsi manipulaci s automatickym
systémem:

~

- .  emerc - oesi@l
LEDsviti @ :ZAVRENYKONTAKT | CEMERG-DLS@ |

LED nesviti (O] . OTEVRENY KONTAKT STOP - DL4 (@)

Fsw - DL3 /@

Obr. 16 ul.cazl:l_]e smnlflardru k\l{]l’l.ﬁ'glllal:l LED CLOSE - DL2 ,—)
¥ automatickém systému zavieném a e

pfipraveném k otevieni.

Bezpetnostni vstupy (DL5), STOP (DL4), PIVOT = DL8 !
fotobuiiky (DL3) a PIVOT (DLS) jsou —
jsou N.C., proto korespondujici LED FcA-DL6 @
s¥iti. =]
Fcc=pL7 O

\_ Fig.16




8. MASTER-SLAVE KONFIGURACE

|li”
Llln 4

Wﬂ*ﬂc

Wi muI

Zvazujete-li pouZiti dvou protilehlych zavor, které budou otvirat/zavirat ve stejny Cas, pro zapojeni
pouzijte jedno z nize uvedenych schémat, v zavislosti na tom ktera zavora bude hybat zavorou.
MASTER zafizeni je mysleno takové, kterého pulzni generator a bezpecnostni prvky jsou zapojeny.
SLAVE zafizeni je mySleno takové, které je fizeno pres pulzni vstupy MASTER zafizeni a jehoz

bezpecnostni vstupy jsou vyklemovany.

624BLD MASTER

624BLD SLAVE )

o2=11, P2=no
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i w2 g e n b E 080D, dE8 % s 2B EEE 3. droven
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programovani
“JE I AR LY R SAMITIIZ1TI A A% GV 18 19 D3=1|I|r
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Logika: C
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624 BLD MASTER

624 MPS SLAVE
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9. TRETI UROVEN PROGRAMOVANI

Lliu ":"I;I
: .,m..
F..

Wiaie dibii

Treti droven programovani je pouZita pouze pro pfipady Uprav funkénich logik uloZzenych v paméti dle pozadavkd
zakaznika.

A Pfed tim nez udélate jakékoliv zmény v této programovaci Grovni, ujistéte se, Ze plné rozumite kroku

ktery chcete podniknout a Ze je vaim zniam dopad upravy na automaticky systém.

Pro vstup do tfeti Casti programovani, stisknéte tlaCitko F a zatimco ho drzite stisknuté, stlacte tlaCitko + a drzte
stlacené na 10 sekund. Pouzijte tlacitka F + stejné jako v predchozich programovacich trovnich.

TRETI UROVEN PROGRAMOVANI (F a + 10 sek.)

D. Funkce Nastaveni
01 | Aktivovani této funkce zplsobi automatické zavirani po ¢ase pauzy. Y=automatické zavirani
No=neaktivovano

02 | Aktivace této funkce zplsobi funkénost dvou vstupl: OPEN pro otevirani | Y=funguje na 2 vstupy
CLOSE pro zavirani. No=neaktivovano

03 | Aktivace rozpoznani hodnoty vstupl OPEN a CLOSE (pfikaz pfidrZzeny). SlouZi | Y=rozpoznani hodnot
pro to aby jednotka vyhodnocovala Grovné (napf. s OPEN pridrzeném a | No=rozpoznani hodnot dle
stisknutém STOP aby automaticky systém pokraCoval v otevirani). Jestlize je 03 | zmény hodnoty
neaktivovano, Fidici jednotka provede pohyb pouze je-li vstup pridrzeny.

04 | Aktivace funkce ,mrtvy muz" pro otevieni (ptikaz musi byt drZen). Po ukonceni | Y=aktivovano
prikazu OPEN se funkce zastavi. No=neaktivovano

05 | Aktivace této funkce zplsobi, Ze pfikaz OPEN béhem otevirani zastavi pohyb. | Y=pfi otevirani zastavi pohyb
Je-li parametr 06 nastaven na hodnotu No — systém je pFipraven otevirat. No=neaktivovano

06 | Aktivace této funkce zplsobi, Ze pfikaz OPEN béhem otevirani reverzuje pohyb. | Y=pfi otevirani reverzuje pohyb
Jsou-li parametry 05 a 06 nastaveny na hodnotu No — signal OPEN nema vliv | No=neaktivovano
pfi otevirani.

07 | Aktivace této funkce zpisobi, Ze pfikaz OPEN bé&hem pauzy zastavi operaci. Y=v pauze zastavi pohyb
Jsou-li parametry 07 a 08 nastaveny na hodnotu No — nacte se nové Cas | No=neaktivovano
pauzy.

08 | Aktivace této funkce zpisobi, Ze pfikaz OPEN b&hem pauzy zpdsobi zavirani. Y=v pauze zavira
Jsou-li parametry 07 a 08 nastaveny na hodnotu No — nacte se nové Cas | No=neaktivovano
pauzy.

09 | Aktivace této funkce zplsobi, Ze pfikaz OPEN béhem zavirani zastavi zavirani, | Y=zastavi
jinak reverzuje pohyb. No=reverzuje

10 | Funkce MRTVY MUZ (DEAD MAN) pro zavirani. Pfi uvolnéni tlacitka CLOSE | Y=zapnuto
(zavirat) se pohyb zastavi No=vypnuto

11 | Aktivace této funkce zplsobi, Ze pfikaz CLOSE (zavirat) ma prioritu pfed | Y=zapnuto
prikazem OPEN, jinak ma prioritu OPEN. No=vypnuto

12 | Aktivace této funkce zplsobi, Ze prikaz CLOSE (zavirat) zavird na uvolnéni. | Y=zavira po uvolnéni
V dobé aktivace CLOSE je spusténo predblikani. No=zavird okamzité

13 | Aktivace této funkce zplsobi, Ze pfikaz CLOSE (zavirat) béhem otevirani zastavi | Y=CLOSE zastavi pohyb
pohyb, dale prikaz CLOSE prikazuje okamZitou reverzaci po ukonceni otevirani | No=CLOSE reverzuje
(dale viz. Parametr H).

14 | Aktivace této funkce a dale je-li parametr 13 = no, prikaz CLOSE prikazuje | Y=zavira po dokonceni otevirani
okamzité zavieni po ukonceni cyklu otevieni (pamét’ zavirani). Je-li parametr | No=zavira okamzité
13 a 14 nastaven No, prikaz CLOSE zavira okamzité.

15 | Aktivace této funkce, je-li systém zastaven prikazem STOP, nasleduijici pfikaz | Y=pohyb opacnym smérem
OPEN reverzuje smér pohybu. Je-li parametr No, vzdy zavira. No=vzdy zavira

16 | Aktivace této funkce, béhem zavirani, bezpeCnostni vstup pro zavirani zastavi | Y=zavirani po uvolnéni
pohyb a umozni pokraCovat v pohybu po uvolnéni, jinak okamzité reverzuje | No=okamzZité reverzuje
v otvirani.

17 | Aktivace této funkce zplsobi, Ze aktivace zaviraciho bezpec¢nostniho vstupu | Y=zavira po uvolnéni FSW
zplsobi zavirani po uvolnéni. (viz. Parametr 18). No=vypnuto

18 | Je-li aktivovana tato funkce a je-li parametr 17 nastaven Y, Fidici jednotka ¢eka | Y=zavira po ukonceni otevirani
na konec oteviraciho cyklu pred tim nez zacne zavirat po aktivaci zaviraciho | No=Vypnuto
bezpectnostniho vstupu.

19 | Je-li aktivovéna tato funkce, béhem zavirani, smycka 2 zastavi pohyb a umozni | Y=zavira po uvolnéni
pokracovani v pohybu po uvolnéni, jinak reverzuje okam?Zité v otevirani No=okamZité reverzuje

20 | Je-li aktivovana tato funkce, béhem zavirani, smycka 2 zavira po uvolnéni (dale | Y=zavira je-li smycka 2 volna

viz. Parametr 21).

No=Vypnuto

-




21 | Je-li aktivovana tato funkce a je-li parametr 20 nastaven na Y, fidici jednotka | Y=zavira po ukonceni otevirani
Ceka na ukonceni oteviraciho cyklu, dfive nez zaCne zavirat podle smycky 2. No=Vypnuto
22 | Je-li aktivovana tato funkce, SMYCKA 1 ma prioritu pfed SMYCKOU 2. Y=zapnuto
No=vypnuto
23 | SMYCKAL1 otevira a po ukonCeni otevirani zavira po uvolnéni smycky. Je-li No | Y=zavira po uvolnéni SMYCKY1
SMYCKA1 po uvolnéni nezavira. No=vypnuto
24 NEPOUZITO /
25 | A.D.M.A.P. funkce Y=zapnuto
Je-li aktivni tato funkce, bezpecnostni prvky pracuji podle francouzskych | No=vypnuto
norem.
26 | Je-li tato funkce aktivni, béhem zavirani, aktivace FSW zastavi pohyb a po | Y=zastavi pohyb a reverzuje po
uvolnéni reverzuje pohyb, jinak reverzuje okamzité. uvolnéni
No=reverzuje okamzité
27 NEPOUZITO /
Al | NASTAVENI PREDBLIKANI: 05
Pouzito pro nastaveni délky predblikani v sekundovych krocich, od minimainé 0
az do max 10 sekund.
A2 | TIMEOUT PRO REVERZOVANI PRI ZAVIRANI: Y=reverzovat
Je-li tato funkce aktivni, béhem zavirani se mlzete rozhodnout zda reverzovat | No=blokovat
nebo zastavit pohyb je-li prfekroten cas pro zavirdni (neni-li dosazeno
koncového spinace polohy zavieno)
A3 | OTEVIRANI PO ZAPNUTI NAPAJENI: Y=otevirani
Po obnoveni napajeni po vypadku napajeni je nejdiive proveden povel oteviit | No= necinny
(pouze neni-li aktivovan koncovy spinac zavieno FCC)
A4 CAS PRO POVOLENI FAAC CITY TLAKOVEHO SPINACE: 4.0
Toto je ¢as po kterém jednotka rozhodne, Ze signal pochazi od tlakového
spinace a je pouzit jako koncovy spinac.
Mdze byt nastaven od 0 do 59 s v sekundovych krocich, dale displej zobrazuje
sekundy a desetiny sekund az do max. hodnoty 4.1 min.
A5 | VYRAZENI FAAC CITY TLAKOVEHO SPINACE NA ZACATKU POHYBU: Y=tlakovy spina¢ deaktivovan pi
Je mozné vypnout vstup koncového spinace na zacCatku zavirani na dobu 0,4 | zaCatku pohybu
sekundy. No=tlakovy spina¢ je vzdy
aktivni
A6 KONTROLA NAPAJENI FAAC CITY ELEKTROMAGNETICKEHO VENTILU (svorky | Y=pro FAAC CITY K
22-23): No= pro FAAC CITY standard
FAAC CITY K: vystup elektromagnetického ventilu je normainé bez napajeni —
napajen pouze pfi pohybu pistd dolu
FAAC CITY STANDARD: vystup elektromagnetického ventilu je normalné
napajen — napajen neni pouze pfi pohybu pistd dolu
A7 | POLARITA OTEVIRACIHO KONCOVEHO SPINACE: Y=N.O. polarita
Konfigurace koncového spinace No= N.C. polarita
A8 | POLARITA ZAVIRACIHO KONCOVEHO SPINACE: Y=N.O. polarita
Konfigurace koncového spinace No= N.C. polarita
A9 FAAC CITY AKTIVACE TLAKOVEHO SPINACE (35): Y=pro FAAC CITY
Kontrola tlakového spinacCe jako bezpecnostniho zafizeni béhem prvni faze | No= standardni funkce
pohybu nahoru a koncovy spinaC po aktivaénim ¢ase FAAC CITY (PARAMETR | koncovych spinact
A4)
b0 | TLAKOVY SPINAC JE POUZE BEZPECNOSTNI PRO FAAC CITY (svorky 7-GND) | Y=tlakovy spina& pracuje pouze
Rozhodne zda kontakt fotobunék pracuje jako tlakovy spinac, ne vsak jako | jako bezpecCnostni zafizeni
koncovy spina¢ pro FAAC CITY: No=funkce standardnich
fotobunék
b1 DRZET ZAVRENO / DRZET OTEVRENO FUNKCE PRODLEVY: 30
Prodleva aktivace DRZET ZAVRENO / DRZET OTEVRENO funkce (viz parametr
b3 a b4). Casovani zacind kdyz pfislusny koncovy spina€ je dosazen. Je-li na
konci nastaveného Casu je koncovy spinaC nedobrovolné uvolnén, funkce
DRZET ZAVRENQ / DRZET OTEVRENO je aktivni.
00= DRZET ZAVRENO / DRZET OTEVRENO funkce aktivni
01az99=polet minut pred aktivaci funkce DRZET ZAVRENO / DRZET
OTEVRENO
b2 NEMODIFIKOVAT 30
b3 FUNKCE PRIDRZENI V POLOZE OTEVRENO: Y=zapnuto

Je-li koncovy spinaC polohy otevieno nedobrovolné uvolnén, fidici jednotka da

No=vypnuto




automaticky prikaz oteviit na 2 sekundy aby se obnovila pozice otevieno. Neni-
li vSak koncovy splnac dosazen behem teto doby, automatlcky systém se
aktivuje na max. operacni ¢as ,t" viz 2. CAST PROGRAMOVANI: (parametr A3
se doporucuje nastavit na Y je-li parametr b3 nastaven Y)

b4 FUNKCE PRIDRZENI V POLOZE ZAVRENO: Y=zapnuto
Je-li koncovy spinac polohy zavieno nedobrovolné uvolnén, fidici jednotka da | No=vypnuto
automaticky prikaz zavfit na 2 sekundy aby se obnovila pozice zavieno. Neni-li
vSak koncovy spinaC dosaZen béhem této doby, automaticky systém se aktivuje
na max. operacni ¢as ,t" viz 2. CAST PROGRAMOVANTI:

b5 | STAV AUTOMATICKEHO SYSTEMU:
Opusténi programovani, uloZzeni do paméti a zobrazeni stavu systému (viz
parametr 5.1).

9.1 PRIZPUSOBENI FUNKCNI LOGIKY
Nastaveni 3. Casti programovani je zavislé na typu zvolené logiky v 1. ¢asti programovani.

Treti ¢ast dprogramovanl je vyhrazena pro nestandardni Upravy nastavené logiky, vyZaduje-li to instalace.
POZOR DULEZITE PRO AKTIVACI UPRAV V TRETI CASTI PROGRAMOVANI 111!
Popis Upravy parametrd zvolené funkcni logiky ve tfetim stupni programovani:

1. Zvolte jednu z funkcnich logik, ktera je nejvice podobna vasim pozadavkm.

2. Vstupte do tretiho stupné programovani a upravte pozadovany parametr.

3. Opustte treti ¢ast programovani a v prvni ¢asti programovani zvolte logiku Cu.
Logika Cu aktivuje upravené parametry z tretiho stupné programovani.

Nasledujici tabulka zobrazuje parametry nastavené z vyroby:

Step | A |A1| E | P |PA|Cn|CA|mb | C
0 y [y n [ nTY | n[Y]Y]N
2 [N NN Y [Ty Y Y [¥
N[N N[N N]N]NTY]N
M NN N[ N[ N][N][N]NT]Y
05 | N | N[ ¥ | N| N|N|N|[N]|N
0 NI N[Y [ N]N][N]N][N][N
TN NN N[ N]N]N]N]N
B | NN N|N|N|N[N|N][|N
0 NI N|[N][N]N][N][N][N][N
o [N N[N N][N]N]N]NT]Y
Il |N|N|[N|N|[N|N|[N]|N]|N
e [ NN NTY Y [ v N[N [N
3 [ N[ N|[N|IN|N]N]N]N]N
4 | N | N[ NYT Y[ Y[ Y| NN
5 [ N[ N[ N|N][N]N]N][N]N
E [ N[ N[ NTY T Y[ N[ N[N N

T N[ ¥ | N|N|N|[N[N|[N][N
e [N Y [ NI NN NN NN
9 [N N[ NTYTY [ N[ N[ NN
Ny N[yl Yy [y Yy NN
ST INTY [ N[ Y[ Y[ Y[ Y [ N[N
2NN N[N NTY[Y ] NN
3NN N[ Y] NN NN
2 [N | N | N|N|N|N|[N[NI[N
X[ N[N N[ N[N][N]N]N]N
B INI N[N N[ N]N]N]N]N




10. PREDNASTAVENE HODNOTY

Nasledujici tabulka zobrazuje hodnoty jednotlivych parametr{l v zavislosti na nastaveném prednastaveni:

1.STUPEN PROGRAMOVANI

Default RESERVED Default Default
FAAC] FOR FAAC | FAAC CITY |FAAC CTY K
dF pre-setting O oc e oY
bu BUS - = = -
Lo logic £ Al b rb
PR pause 20 20 30 30
FO power =y =y G0 S0
L1 loopi no Mo no no
L2 loop 2 no no no no
51 sensitivity 0S5 0s 0s 05
52 sensitivity 05 05 05 05
2.STUPEN PROGRAMOVANI

bo boost Y Y Y 9
PF  pre-flashing no CL no no
L slow closing no no e no
tr slow-cown 03 03 0l 0l
£ time out 20 20 = 12
FS fail safe no no no no
ol oulput 1 00 6 15 |

P | polarity 1 no Mo o no
o output 2 03 N 4 |

P2 polarity 2 no Ao Ao no
o3 output 3 0l ol Ol o0l
P3 poiarity 3 no o no no
oY output 4 Y 00 00 o0
P4 polarity 4 no no no no
HS assistance no no no no
e cycles 1. 00 00 o0 0
L cycles 2. 01 01 0l 0!
h 1 hold no o no no
b2 hold no no no no
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3.STUPEN PROGRAMOVANI

Default Default Default Default
FAACI FAAC2 FAAC CITY |FAAC CITYK
]
Ui no Y Y Y
-
Uc no no Y Y
03 no no Y Y
04 no Mo no no
05 Y no no no
06 = no o o
] A
- ! no no No no
—_—
ug no no no no
=
U no no no no
(]
' no no no no
11
H no no no no
(]
I no no no no
|
E no no no no
(]
4 no no no no
IC
3 no no no no
(]
16 no no no no
1M
't no no no
—
g no Y no Mo
(]
19 no no no no
T
cu no Y no no
310
€l Nno Y no no
29
cc no no no no
23
= no no no no
=
- no no no no
25
= no no no no
b
= no no no no
21
<! no no no no
-
Al 05 : 05 g
=
= no no no no
gg no no no no

F

s

AAC

e

mnmJ



Default Default Default Default

FAAC] FAAC?2 FAAC CITY |FAAC CIMY K
A 4.0 4.0 04 0y
H5 no rno 4 H
HB no o no H
A no no Y Y
Hd no no no H
s no no Y Y
no no no no
bl oD 00 30 30
= 30 30 30 30
b3 no no Y Y
I:H no no no no

11. POZNAMKY
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12. INTERLOCK ZAPOJEN( I Ii dLL
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Interlock funkce zapojeni ovlada dvé zavory za sebou (viz obrazek) tak, Ze otvirani jedné zavory zavira zavoru
druhou. Funkce mlze byt bud’ jednosmérna, nebo obousmérna.
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Fig. 18

Pro zévory v fadé, nastavte OUT1 parametr 18 na INTERLOCK (2. STUPEN PROGRAMOVANI) u obou zévor a
propojte je dle schématu (obr. 18).



Ridici jednotka 624 BLD rev. D - Tabulky
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FAAC

|E%.l
»A“ — Automatika
LOGIKA , A“ IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevie a zavre po uplynuti Zadny efekt Zadny efekt (otevireni Zadny efekt Otevie a zavfe po uplynuti Zadny efekt
Casu pauzy potlaceno) casu
BEHEM OTVIRANI Zadny efekt Okam?zité reverzuje v Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
zavirani
OTEVRENO V PAUZE Znovu nacte ¢as pauzy Zavird Zastavi operaci Znovu nacte ¢as Znovu nacte cas pauzy Znovu nacte cas pauzy
pauzy (zavirani (ZAVR. potlaceno)
potlaceno)
BEHEM ZAVIRANI Okamiité reverzuje v Zadny efekt Zastavi operaci Okamiité reverzuje v | Okamiité reverzuje v otvirani Okamiité reverzuje v
otvirdni otvirdni otvirdni
ZASTAVENO Zavira Zavira Z4dny efekt Z4dny efekt (zav. Otevie a zavfe po uplynuti Z4dny efekt (ZAV.
(OTEV./ZAV.potlaceno) potlac¢eno) Casu potla¢eno)
»A1“ — Automatika 1
LOGIKA ,,A1“ IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevie a zavre po uplynuti Zadny efekt Zadny efekt (otevieni Zadny efekt Otevie a zavre po uplynuti Zadny efekt
casu potlaceno) Casu
BEHEM OTVIRANI Zadny efekt OkamZité reverzuje v Zastavi operaci Okamiité zavira po Zadny efekt Okam#ité zavira po
zavirani dokonceni otvirani dokonceni otvirani
OTEVRENO V PAUZE Znovu nacte cas pauzy Zavira Zastavi operaci Zavira Znovu nacte ¢as pauzy Zavira
BEHEM ZAViRANI OkamZité reverzuje v Z4dny efekt Zastavi operaci Okamfité reverzuje v | OkamZité reverzuje v otvirani, Okamfité reverzuje
otvirani otvirani zavira po Case pauzy v otvirani, zavira po
dokonceni otvirani
ZASTAVENO Zavira Zavira Zadny efekt Zadny efekt (zav. Otevre a zavre po uplynuti

(OTEV./ZAV.potlaceno)

potlaceno)

casu

Zadny efekt (ZAV.

potlaceno)
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FAAC
bt
,E“ — Poloautomatika
LOGIKA , E“ IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevira Zadny efekt Zadny efekt (otevieni Zadny efekt Otevira Zadny efekt
potlaceno)
BEHEM OTVIRANI Zastavi operaci Okamiité reverzuje v Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
zavirani
OTEVRENO V PAUZE Zavira Zavird Zadny efekt (zav. Zadny efekt (zav. Zavira Zadny efekt (zav. potlaceno)
potlaceno) potlaceno)
BEHEM ZAViRANI Okamiité reverzuje v Zadny efekt Zastavi operaci Okamiité reverzuje v | Okamiité reverzuje v otvirani Okamiité reverzuje
otvirdni otvirdni v otvirani
ZASTAVENO Zavira Zavira Zadny efekt Zadny efekt (zav. Otevira Zadny efekt (ZAV.
(OTEV./ZAV.potlaceno) potlaceno) potlaceno)
»P“ - Parking
LOGIKA ,,P“ IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevir Zadny efekt Zadny efekt (otevireni Zadny efekt Otevira a po dokonéeni Zadny efekt
potla¢eno) otevirani zavird po uvolnéni
BEHEM OTVIRANI Zadny efekt Okam?zité zavira po Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Okam?zité zavira po
dokonceni otvirani dokonceni otvirani
OTEVRENO V PAUZE Zadny efekt (zav. Zavird Zadny efekt (zav. Zadny efekt (zav. Prevence zavieni Zavira
potlaceno) potlaceno) potlaceno)
BEHEM ZAViRANI Okamiité reverzuje v Zadny efekt Zastavi operaci Zastavi a pokracuje | OkamZité reverzuje v otvirani Zastavi a po uvolnéni
otvirani v zavirani po uvolnéni | a po dokonceni otvirdni zavira pokracuje v zavirani
je-liuvolnéna
Otevird Zavird Z4dny efekt Z4dny efekt (zav. Otevira a po dokonéeni Z4dny efekt (ZAV.
potlaceno) otevirani zavira je-li uvolnéna potlaceno)

ZASTAVENO

(OTEV./ZAV.potlaceno)
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FAAC
»PA“ = Parking A (s otevienim na nastaveny cas) ez
LOGIKA , PA“ IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevira a zavira po &ase Zadny efekt Z4adny efekt (otevieni Zadny efekt Otevira a po dokoné&eni Zadny efekt
pauzy potlaceno) otevirani zavird po uvolnéni
BEHEM OTVIRANI Zadny efekt Okam#ité zavira po Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Okam#ité zavira po
dokonceni otvirani dokonceni otvirani
OTEVRENO V PAUZE Znovunacteni ¢asu pauzy Zavira Zastavi operaci Znovunacteni ¢asu Znovunacteni ¢asu pauzy Zavira
pauzy (zav.
potlaceno)
BEHEM ZAViRANI OkamZité reverzuje v Z4dny efekt Zastavi operaci Zastavi a pokracuje | OkamZité reverzuje v otvirani Zastavi a po uvolnéni
otvirani v zavirani po uvolnéni | a po dokonceni otvirani zavira pokracuje v zavirani
je-li uvolnéna
ZASTAVENO Otevira a zavira po &ase Zavird Zadny efekt Zadny efekt (zav. Otevira a po dokoné&eni Zadny efekt (ZAV.
pauzy (OTEV./ZAV.potlaceno) potlaceno) otevirani zavira je-li uvolnéna potlaceno)
,»Cn“ — Impulzni ovladani + ovladani smyckami
LOGIKA ,,Cn*“ IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevira Zadny efekt Zadny efekt (otevieni Zadny efekt Otevira Zadny efekt
potlaceno)
BEHEM OTViRANI Z4dny efekt Okamzité zavira po Zastavi operaci Z4dny efekt Z4adny efekt Okamiité zavira po
dokonceni otvirani dokonceni otvirani
Zadny efekt (zavfeni Zadny efekt Zavira

OTEVRENO V PAUZE

Z4dny efekt (zavieni

Zavira

Z4dny efekt (zavieni
potlaceno)

potlaceno)

potlaceno)
BEHEM ZAViRANi Okam?Zité reverzuje v Zadny efekt Zastavi operaci Reverzuje v otvirdnia | OkamiZité reverzuje v otvirani Okam?ité reverzuje
otvirani zavira okamzité po v otvirani
dokonceni otvirani
ZASTAVENO Otevira Zavira Zadny efekt Zadny efekt (zav. Otevira Zadny efekt (ZAV.
(OTEV./ZAV.potlaceno) potlaceno) potlaceno)




Jiu et
L'.m:d

»CA“ — Automatika se zaviranim po smycce 2 '-_: c%;c
LOGIKA ,,CA“ IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevie a zavre po uplynuti Zadny efekt Zadny efekt (otevireni Zadny efekt Otevie a zavfe po uplynuti Zadny efekt
Casu pauzy potlaceno) casu
BEHEM OTVIRANI Zadny efekt Zavira ihned po Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Zavira ihned po dokonéeni
dokoncéeni otvirani otvirani
OTEVRENO V PAUZE Znovu nacte ¢as pauzy Zavird Zastavi operaci Znovu nacte ¢as Znovu nacte cas pauzy Zavira
pauzy (zavirani
potlaceno)
BEHEM ZAVIRANI Okamiité reverzuje v Zadny efekt Zastavi operaci Okamiité reverzuje | OkamZité reverzuje v otvirani Okamiité reverzuje v
otvirdni v otvirani a zavird otvirdni
ihned po otevreni
ZASTAVENO Otevfe a zavfe po uplynuti Zavird Zadny efekt Zadny efekt (zav. Otevfe a zavfe po uplynuti Zadny efekt (ZAV.
casu pauzy (OTEV./ZAV.potlaceno) potlaceno) casu potlaceno)
»rb“ — Automatika rb
LOGIKA ,,rb“ IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevfe a zavfe po uplynuti Zadny efekt Zadny efekt (otevireni Zadny efekt Otevfe a zavie po uplynuti Zadny efekt
Casu pauzy potlaceno) Casu
BEHEM OTVIRANI Zadny efekt Okamiité reverzuje v Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
zavirdni
OTEVRENO V PAUZE Znovu nacte Cas pauzy Zavira Zastavi operaci Znovu nacte cas Znovu nacte Cas pauzy Znovu nacte Cas pauzy
pauzy (zavirani (zavirani potlaceno)
potlaceno)
BEHEM ZAViRANI OkamZité reverzuje v Z4dny efekt Zastavi operaci OkamiZité reverzuje | OkamZité reverzuje v otvirani Okamiité reverzuje v
otvirani v otvirani otvirani
ZASTAVENO Otevie a zavie po uplynuti Zavird Zadny efekt Zadny efekt (zav. Otevre a zavrie po uplynuti Zadny efekt (ZAV.

Casu pauzy

(OTEV./ZAV.potlaceno)

potlaceno)

casu

potlaceno)
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»C“=Vnéjsi fizeni (Deathman) &=|
LOGIKA ,C“ OVLADACI PRIKAZ (PRIDRZNY) IMPULZY
STAV AUTOM SYST. OPEN A CLOSE STOP FSW LOOP 1 LOOP 2
ZAVRENO Otevira Zadny efekt Zadny efekt (otevireni Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
potlaceno)
BEHEM OTVIRANI / Zadny efekt Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt Zadny efekt
OTEVRENO V PAUZE Zadny efekt (zav. Zavird Zastavi operaci Zadny efekt Zadny efekt (zav. potlaceno) | Zadny efekt (zav. potlaceno)
potlaceno)
BEHEM ZAViRANI Okamtzité reverzuje v / Zastavi operaci Zastavi operaci Zastavi operaci Zastavi operaci
otvirdni
ZASTAVENO Otevira Zavira Zadny efekt Zadny efekt (zav. Zadny efekt (zav. potlaceno) Zadny efekt (ZAV.
(OTEV./ZAV.potlaceno) potlaceno) potlaceno)
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	Před tím než uděláte jakékoliv změny v této programovací úro

