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Manufac turer:

Address:

Daclares thet:

FAAC DOMOGLIDE-T s44c

EC DECLARATION OF CONFORMITY FOR MACHINES N
(DIRECTIVE 98/37/EC)

FAAL Sp.A.
Vi Beninl, 1 - 40049 Zola Pradosa BOLOGHA - ITALY
DOMOGLIDET mod. opearator

* Iz bullt to ba integratad into a maching or to be assemizlad with othar machinery to craate o machine under
the provisions of Directive G8/37/EC:;

-

cornforms to the essential safaty requiramants of the following EEC directives:

TAS23/EEC and subsaquent amendment  93/58/EEC.
80/336/EEC and subsaquent amendment  92/31/EEC and 93/68/EEC

and also daclarss that 1t s prohibited to put inte serdes the machinary until the maching in which it wil bs
integrated or of which it will become a component has been Identified and declared as conforming to the
conditions of Directive 98/37/EC,

Bologna, 01 January 2004
The Managing Director
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CE prohlaseni shody pro stroje
(smérnice 98/37/CE)

Vyrobce: FAAC S.p. A.
Adresa: Via Benini, 1 — 40069 Zola Predosa Bologna — Italie

Deklaruje ze: pohon DOMOGLIDE-T

* je postaven nebo vclenén do stroje nebo mlize byt montovan s dalSim strojnim zafizenim a tvorit
stroj, ktery odpovida opatreni Smérnice 98/37/CE

* prizplsobi se zakladnim bezpecnostnim pozadavkiim nasledujici EEC smérnice:

73/23/EEC a nasleduijicich doplnkl zakonu 93/68/EEC
89/336/EEC a nasledujicich doplikd zakonu 92/31/EEC a 93/68/EEC

a dale jesté deklaruje, Ze nesmi byt dan do provozu strojd do té doby, nez stroj, ve kterém bude
zabudovany, nebo bude jeho soucasti (komponentem) bude oznaceny a deklarovany, Zze odpovida
podminkam Smérnice 98/37/CE.

Bologna, 1. ledna 2005

Obchodni feditel

A. Bassi



DOMOGLIDE - T

Tyto instrukce se tykaji pohnu FAAC DOMO GLIDE T

DOMO GLIDE T je automaticky systém pro privatni posuvné brany o délce 5m a vaze max. 300 kg
Sklada se ze stejnosmérného motoru ( napajeného kruhovym transformatorem 12V ), samosvorné
pfevodovky, integrované fidici jednotky a povrchove upraveného téla pohonu.
Ridici jednotka nabizi pfipojeni vsech typl bezpecnostnich prvkd, Castecné otevieni

Tab.1.

MODEL DOMOGLIDE-T

napajeni

ohodnoceny prikon

Max linearni naklad-neomezovana rychlost
prdfezova sila

uzivat Cetnost

nepretrzité cykly

doba regenerace pro kazdy dokoncéeny cyklus
operacni teplota okoli

vaha pohonu

tfida kryti

max. délka brany

max. vaha brany

operatorsky celkové rozméry LxHxD (mm)

Tyto instrukce se tykaji pohnu
2. FAACDOMOGLIDET

DOMO GLIDE T je automaticky systém

pro privatni posuvné brany o délce 5m a

vaze max. 300 kg

Sklada se ze stejnosmérného motoru

( napajeného kruhovym transformatorem 12V ),
samosvorné prevodovky, integrované Fidici
jednotky a povrchové upraveného téla pohonu.
Ridici jednotka nabizi pfipojeni vSech typd
bezpecnostnich prvki, ¢astecné otevreni

Fig.1 |
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3. Priprava pro instalaci FAAC DOMO GLIDE T

3X15Q2+T

‘ 230Vac
50Hz

4. Instalace pohonu

4.1. Kontrola pfed montazi
Pred zapocetim montaze provérte podminky pro spravny a bezpecny provoz pohonu.

- Struktura brany musi byt vhodné pro instalaci pohonu

- Bréana musi byt dostate¢né tuha a pevna

- Pohyb brany musi byt plynuli a rovhomérny po cela délce drahy

- Rozméry a vaha brany musi odpovidat poZadavkdm na pohon

- Kvalitni zaklad pod vodici kolejnici brany

- Kvalitni horni vedeni brany

- Spravné nainstalované mechanické dorazy a dojezdy elek. koncovych spinac.

Veskeré prace s pripravou ( prace s kovem — svareni a brouseni dokoncete pfed montazi pohonl na
branu. Spravna montaz ma vliv na bezpecny provoz systému.

-

4.2. Priprava zakladové desky pohonu

Zalozeni ¢ty kusl zapustnych matek

dle obr.5 do zakladové desky.

4.3. Zajisténi zakladové desky Fig. 5
e /

1) Zakladova deska musi byt umisténa dle obr. 6 (smér zavirani doprava) nebo
dle obr. 7 (smér zavirani doleva) pro spravnou pozici ozubeného hiebenu a pastorku.



Rozmér * dle typu hiebene: kovovy hieben 30x6 = 36,5mm
kovovy hfeben 30x12 = 39,5mm
Nylonovy hfeben 30x20 = 41,5mm
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2) Spravné umistnéna zakladova deska v zakladu,

pouziti zapustnych matek (obr.8)

Jedna nebo vice chranicek na kabely ve spravném

misté zakladové desky ( pozice 1. na obr. 6 a 7).

Vodorovné ulozeni zakladové desky obr. 8

4.4. Umisténi pohonu

Fig.8
J/

Pfipravte elektroinstalaci ( umisténi kabeld ) pro vSechny prvky brany dle obr. 4.
Spravné umisténi pohonu na zakladové desce pomoci vyrovnavacich Sroubd dle obr.9

4.5. Nastaveni polohy pohonu

Spravné nastaveni pohonu a hrebene
( brany )podle typu hiebene. obr. 10

Fig.9 )

.
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Rozmér A a B dle typu hi'ebene:
Kovowvy hifeben mod, 30 x 6

->= A=46,5mm , B=146 mm

Kovowy hifebenmod, 30 % 12 - A=49,5mm , B=146 mm

Nylonowy hfeben mod. 30x20 -> A=51,5mm , B=112,5mm
Fig. 10
9 S




4.6. Zajisténi pohonu

Docasné prichyceni pohonu mirné dotazenymi Srouby dle obr. 11.

( N e ™

4.7. Odblokovani pohonu Fig. 12

Pfipravte si pohon pro manualni posuv brany dle popisu:
Oteviete ochranna dvitka na pohonu ( tfeba minci ). Pomoci dodaného odblokovaciho klice, ktery je

umistén na dvirkach krytu, uvolnéte pohon ( otacenim ve sméru hodinovych ruci¢ek ) pro manualni
ovladani brany obr. 12.

e ™
4.7. Instalace hfebenu

4.8.1. Kovovy hieben privarFeny (obr. 13)

1) Pripravte si prvni tfi ¢epy na prichyceni hrebene.

2) Branu rucné presunte do pozice zavieno.

3) Polozte prvni kus ozubeného hfebenu na pastorek a privaite
prvni Cep pro prichyceni jak je na obr. 16.

4) Postupné posouvejte ruc¢né branu a kontrolujte polohu hrebenu
proti pastorku. Pfivaite Cepy.

5) Pro spojeni dvou kusll hfebenu pouzijte svorky a hfeben

( pro vymezeni presné polohy zubd, jak je ukazano na obr. 17)

6) Postupné posouvejte branu a pfivarte Cepy po celé délce brany.

4.8.2. Kovovy hieben Sroubovany (obr. 14)

1) P¥ipravte si prvni tfi Cepy na vymezeni vzdalenosti hiebene.

2) Branu rucné presunte do pozice zavieno.

3) Oznacte si misto pro prvni misto uchyceni.
Vyvrtejte diru a vyfiznéte zavit v rdmu brany.

4) Postupné posouvejte ruc¢né branu a kontrolujte polohu hrebenu
proti pastorku. Pfipravte diry se zavity pro uchyceni hiebene.

5) Pro spojeni dvou kusll hifebenu pouzijte svorky a hfeben Ve =~

( pro vymezeni presné polohy zubd, jak je ukazano na obr. 17)

6) Postupné posouvejte branu a pfipevnéte hieben
po celé délce brany dle obr.14.

4.8.3. Nylonovy hieben sroubovany (obr. 15)

1) Pripravte si prvni Sroub a podlozku pro uchyceni hrebene.

2) Branu rucné presunte do pozice zavieno.

3) Oznacte si misto pro prvni misto uchyceni a predvrtejte diru.
Samo-feznym Sroubem pfichytte hfeben na branu.




4) Postupné posouvejte ru¢né branu a kontrolujte polohu hfebenu

proti pastorku. Pfipravte diry pro uchyceni hiebene.

5) Pro spojeni dvou kusll hifebenu pouzijte svorky a hieben
( pro vymezeni presné polohy zubd, jak je ukazano na obr. 17)

6) Postupné posouvejte branu a pripevnéte hieben

po celé délce brany dle obr.15.

Poznamka:
Manualni projetim po celé draze zkontrolujte
spravné umisténi hfebene na brané.

Proved'te kontrolu spojli jednotlivych dil& hfebene.

Vzdalenost mezi hfebenem a pastorkem
by méla byt 2,5mm viz. obr. 18.
Zkontrolujte plynulost chodu brany.

Nepouzivejte mazaci tuky mezi hfeben a pastorek.

RIDICI JEDNOTKA
Pozor:

2,5
D

Fig. 18

Pred zapocCetim praci vypnéte jistiC pfivodu elek. energie. Vzdy oddélte kabely silové ( 230 Vac ) a
slaboproudé ( kli¢. ovladac, fotobunky atd.).Pro rozvod kabell pouzijte zvlast’ chranicky na

silnoproudé kabely a chranicky na slaboproudé kabely.
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LED - programovaci LED

P - LED dioda indikujici napajeni

P1 -Tlacitko pro nastaveni “funkce"

P2 -Tlacitko pro nastaveni “hodnoty funkce"
F1 - pojistka F20A napajeni

J1 - svorkovnice pro pFipojeni pracovnich
periférii ( ovladacl, bezp. prvki atd. )

J2 — nezapojeno

33 - svorkovnice pro motor

J4 - konektor pro napajeni RJ

J5 — konektor pro pfijima¢ OD , Minidec,
RP prfijimac

J3 - svorkovnice pro magneticky koncovy
spinac

Napadjeci zdroj se sklada z kruhového
transformatoru a desky pro usmérnéni
proudu.




6.Technické parametry Fidici jednotky

Napajeni 230Vac (+6% -10%) ~50/60Hz
Transformator vykon 180 VA

Proud pro motor 15A

Pracovni teplota -20°C + +55°C

Pojistka F1 20A

Ochrana proti privieni

kontrolovana

Vystup z desky-napajeni

max. 24 Vdc 150 mA

Rychlo-konektor

50 mA

Logiky ovladani

automatika / automatika “krokova" /

poloautomatika /poloaut. , krokova" /

s bezpecnostnimi prvky

Nastaveni pracovniho ¢asu

vlastnim ucenim

Nastaveni ¢asu pauzy

5,10, 20, 30 sec.

Castecné otevieni Sife

90, 120, 150, 180 cm.

Rychlost volitelna

4 Urovne

Kontrolovana sila volitelna

4 Urovné

Moznost navolit zpomaleni

ano

Zakladni svorkovnice

otevrit - ¢astecné otevrit - stop —

bezpecnostni prvky

Svorkovnice pro prislusenstvi

blikajici majak - dopliiky 24 V

Konektor

Dekoder / Minidec /RP karta

7. Zapojeni RJ dle obr. 20
'
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7.1. Zapojeni svorkovnice J11

Tab. 3 - popis svorkovnice

1 OTEVF:{iT zarizeni s NA kontaktem (napfiklad klicovy ovladany, tlacitko)
2 OTEVRIT B (Castecné otevreni) zafizeni s NA kontaktem

3 STOP (prikaz pro zastaveni) zafizeni s NC kontaktem (1)

4 FSW OP (kontakt fotobunék pro otvirani) napfiklad SAFEBEAM (1)

5 FSW CL (kontakt fotobunék pro zavirani) napfiklad SAFEBEAM (1)

6 NEUZIVANY

7-8 +  (plus 24V napajeni) doplnky max. 150mA

9-11 W.L. (Napdjeni k indikacnimu svétlu) 12V - 0.5W Zarovka

10-11 MAJAK (napajeni k majaku) FAACLIGHT 12V blikajici

12+ 15 - (zaporny pdl pro 24Vdc napajeni) /

(1) v pripadé , Ze neni zapojeno, proklemovat a —(zapornym pélem 24V, svorka 12 + 15).
7.2. Zapojeni motoru

Podle sméru zavirani brany zapojte privodovy kabel napajeni motoru 33

m MNapajeni Napajeni
E«ﬁ smér zavirani
ey STIEr zaVirani G
hnédy
modry
Fig. 21
- ™,

7.2. Zapojeni fotobunék a bezp. prvkii

Vyberte pro jaky pohyb brany
ma byt bezp. zafizeni aktivni obr.22. Bezp. proky pro
otvirani nebo zavirani

Poznamka /\D D/\D
Pro praci dvou bezp. prvkl s NC kontaktem — L]

pouZijte zapojeni do série obr.23 1 |
Pro praci dvou ovladacich prvkd V

s NA kontaktem pouZijte zapojeni Bezp. prvicy pro otviréni

paralelni obr.24

Bezp. prvky pro zavirani

Fig. 22
ey




Spinaci kontakty NA, paralelni zapojeni

Rozpinaci kontakty NG, zapojeni do série e s
pro bezp. prvky, stop nebo fotoburiky pro ovladani (OPE A, OPENB )
——
oC— o " — O O
Fig. 23 o Fig. 24

7.3. Zapojeni fotobunék a bezp. prvki
Pozor: K fidici jednotce Ize pFipojit max. dva pary fotobunék (SAFEBEAM) obr.25 .

~
1 par fotobunék . . . 1 par fotobunék
pro zavirani zapojeni bez bezpecn. prvkd pro otvirani
4]s 7 12 3[4]s 7 12 4]s 7 12
FSW [+ | STP| FSW I+ | ] FSW [+ | ™
2] 2
?j \ f 1 4 3 j \l |w 1 —
n / \ 2 n / \ 2
s 5
RX ™ r RX ™
2 pary fotobunék 1 par fotobunék pro zavirani a
pro zavirani 1 par fotobungk pro otvirani
415 7 12 415 H 12
FSW + _ | FSW | + —
] | [
| '
_ ‘ TXCL
p
— { 1 : - E_'
3 | - E_‘ <z
| | 4=
Y J *2 .
=
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Fig. 25
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7.4. Zapojeni dalkového ovladani ( decoder, minidecoder a RP prFijimac )

Karta prijimacCe RP se zasouva na konektor 15 obr.19,Pro zapojeni decoderu a minidecoderu pouzijte
konektor 15 a spojeni s aktivni - ~
anténou PLUS je na obr.26 46 O
Pro vyufZiti Castecného otevieni

pouZijte dvoukanalovy ptijima¢ RP2 868 SLH. ol

TRl

-]

T
T
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-
@MEE

Fig. 26
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8. Prvni nastaveni

8.1. Kontrola

Po zapojeni vsech kabeld .a pfivedeni elek. energie zkontrolujte polohu magnet. koncovych spinacd.
Zkontrolujte zapojeni vsech vstupd.

8.2. Diagnostika
LED dioda "P" (obr.19) — signalizuje stav brany ( otevireno, zavren, pohyb )

Tab.4

Trvalé svétlo - pritomnost ele.energie, fidici jednotka pripravena

Rychlé blikani - aktivni tepelnd ochrana, neni mozno dokoncit cyklus prikaz
Dioda nesviti - neni pritomnost ele.energie, Fidici jednotka nepracuje

8.3. Umisténi magnetickych koncovych spinaci

8.3.1 Priprava
DOMOGLIDE-T pohon je vybavit magnetickym snimacem koncovych poloh (otevieno, zavieno).

Spravné umisténi magnetd koncového spinace 1) Kovovy h. 30x6 mod. 4 obr.27 poz.1
dle typu hrebene: 2) Kovovy h. 30x12 mod. 4 obr.27 poz.2
- 3) Nylonovy h. 30x20 mod. 4 obr.27 poz.3
4 L max_5mm ™
@
.
8.3.2 Umisténi
Spravné umisténi magnetl ukazuje obr. 28. Fig. 28 .
Vzdalenost mezi magnetem a pohonem ~ -
je max. 5mm. Po nastaveni vzdalenosti s

dotahnéte Srouby pro ukotveni pohonu obr. 11.
8.3.3 Nastaveni a dotazeni
Rucni posunutim brany zkontrolujte funkénost

magnet. koncovych spinacd. obr. 30
Spravnou pozici diagnostikuje LED dioda led1

obr.29
Ie ™ o
A B CODE 4
0ggee @
v o v
led 1 |
L Fig. 29/

Tuto kontrolu proved'te i na druhém konci brany obr.31

Utahnéte magnety — koncové spinace.




8.3.4 Opétné zablokovani pohonu

e

8.4. Signalizace prislusenstvi Py
} A B CDE Plzs
Ridici jednotka umoziiuje kontrolu vstup FOlO e e @ — (@,

x 1 2 3 4
(open A, open B, fotobunky ..) ve 0 B b - ,.g y
Indikace pomoci LED diod po zmacknuti tlacitka P2 (P2) Q‘
Viz. Tab. 5. - popis vstupl a indikace pomoci LED

m QooOow>

open A ( celkové otevieni )
open B ( ¢astecné otevieni )
stop ( rozpinaci kontakt )
Fsw op bezp.prvky, fotoburky - dioda sviti pouze je-li sepnuto (klema) povolen pohyb brany
( rozpinaci kontakt )
Fsw cl bezp.prvky, fotoburiky - dioda sviti pouze je-li sepnuto (klema) povolen pohyb brany
( rozpinaci kontakt )

Dojed'te s branou do polohy zavieno a pomoci
odblokovaciho kli¢e ( otocenim proti sméru
hod. rucicek ) zablokujte

prevod pohonu obr. 32. Vrat'te kli¢ na svoje
misto .

- dioda sviti pouze pti sepnuti
- dioda sviti pouze pfi sepnuti
- dioda sviti pouze je-li sepnuto (klema) povolen pohyb brany

aktivni pro otvirani

aktivni pro zavirani

8.5 Programovani- nastaveni Fidici jednotky

Zéakladni nastaveni z vyroby:

A4 - logika

B1 — pauza automatiky
C2 — Castelné otevreni
D3 - sila tlacna, tazna
E3 - rychlost posuvu brany

Pro nové nastaveni pouzijte
nasledujicich instrukci:
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Postupné programovani dle tab.6.
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Programovani

Tab.6.

Progr. LED Funkce
A Logicka funkce

1=A(automatika)
2=S(bezpecnost)
3=AP(automatika krok za krokem)
4=EP ( polo-automatika krok za
krokem)

Doba pauzy
1=5 vtefin

2=10 vtefin
3=20 vtefin
4=30 vtefin

Castecné otevfeni
1=90cm
2=120cm
3=150cm
4=180cm

Staticka sila
1= nejslabsi
2= slaba

3= silnéjsi
4= nejsilnéjsi

Rychlost

1= nejpomalejsi
2= pomala

3= rychlejsi

4= nejrychlejsi




-PFi poslednim stisku tlacitka P1 se trvale rozsviti Fo [ ol ol .
vSech pét led diod coz signalizuje, b B 34 : M
Ze zarizeni je pripraveno absolvovat proces nastaveni. s |

e Jednoduché nastaveni

Tento proces umoziuje pouhym jednim stiskem tlacitka P2. X @

Je tfeba se presvédcit ,ze brana je v uzavieném stavu. r%&%i%— o
Zatim co vSech pét led diod je rozsvicenych v é BB v

stiskneme kratce (cca 1sec) tlacitko P2 .
Brana se da do pohybu aZ dojede
na koncovy spinac - magnet ( diody blikaji)

e

=

Po zastaveni kiidel o zarazky pfi otevieni
je cely proces nastaveni ukoncen. =

Sy >
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8.5.Indikace polohy-stavu brany

Indikace-dioda Stav brany

Zhasnuto Zavieno

Sviti Otevieno-otevieno
s prestavkou

Blika Uzavirani

Sviti Otevirani

Sviti Zablokovano

8.7. Zkouska pohonu
Jakmile je zafizeni nainstalovano je vhodné vyzkouset funkci vSech jeho Casti véetné prislusenstvi a
bezpecnostnich prvk{.Predat zakaznikovi navod k obsluze a predvést mu funkci celého zafizeni.

15. Manualni funkce

V pfipadé ,Ze je potfeba pohybovat s branou
manualné je nutné odblokovat pohon:
Otevrete dvirka pomoci mince.

Vyjméte dodany odblok.kli¢ a oto¢enim
odblokujte pohon.

Nyni Ize branou volné pohybovat.

16. Uvedeni do bézné funkce
Oteviete dvitka pomoci mince.
Vyjméte dodany odblok.kli¢ a oto¢enim
zablokujte pohon. Posunutim brany dojde k zaskoceni prevodu v motoru a pohon je pfipraven
k automatickému pouzivani. Zavrete dvirka .

17. Udrzba

Minimalné jednou za pll roku vykonat nasleduijici operace:

- Kontrola spravného nastaveni systému zajist'ujiciho bezpecnost proti pfivieni
- Kontrola funkcnosti deblokacniho zafizeni

- Kontrola spravné funkcnosti vSech bezpecnostnich zatizeni

18. Opravy
Pro pFipadné opravy se vzdy obracejte na autorizované firmy FAAC.
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Navodkpouziti 7%
POHONY pro posuvné brany

Pred uvedenim zarizeni do chodu si prectéte navod a schovejte jej pro
dalsi pouziti.

Vseobecné bezpecnostni normy
Je-li automaticky pohon FAAC DOMOGLIDE-T ( zapojeni s transformatorem ) spravné nainstalovan a
je-li spravné pouzivan, vykazuje vysoky stupen bezpecnosti.
Dodrzovani jednoduchych pravidel zachazeni s pohonem mlze eliminovat pfipadné zavady nebo
dokonce Urazy:
e Neprochazejte, je-li brana v pohybu. NezZ projdete, pockejte, az je brana zcela oteviena.
e Zajistéte ,aby se v blizkosti zaFizeni nepohybovaly déti, nepovolané osoby nebo predméty a to
zejména v dobé jeho funkce.
e UdrZujte mimo dosah déti dalkové ovladace a jina spoustéci zafizeni proto, aby nemohlo dojit
k nechténému spusténi pohondl.
Nedovolte détem ,aby si hraly s automatickym zafizenim.
Nezadrzujte bezddvodné pohyb brany.
Zamezte, aby koreny nebo vétve branily v pohybu brany
Udrzujte v dobrém stavu a viditelnosti signalizacni zafizeni.
Nepokousejte se pohybovat s branou manualné, pokud je zablokovana.
V pripadé poruchy proved'te odblokovani ,aby byl zajistén prdjezd a vyckejte prijezdu
servisniho technika.
e Pred znovu uvedenim do bézné funkce v pripadé ,Ze se zafizeni nachazi v odblokovaném
stavu ,vypnéte pfivod el. energie.
e Neprovadéjte zadné Upravy na zatizenich ,ktera jsou soucasti automatického systému.
e Vyhnéte se jakymkoliv nekompetentnim zasahtim do zafizeni. Vyckejte vzdy prichodu
odborného pracovnika.
e Kontrolujte pravidelné minimalné jednou za ¢tvrt roku spravnost funkce celého zafizeni,
zvlasté potom bezpecnostnich prvkd a uzemnéni

Verze s ovladacim tlacitkem
Pomoci tlacitka jednoduse branu otevrete a zaviete. Pfi nastaveni automatiky se brana po urcité dobé
sama zavie.

Ovladani dalkovym ovladacem
K ovladani brany je mozno poutzit i elektronickych prvkd jako je magneticka karta na dalkové ovladani
spolu s pfijimacem, kde se nastavi kdd, ktery povoli ovladani brany.

Kontrolni fotobunky, listy

U kazdého pohonu je kvdli zabranéni nehody vhodné pouziti ochrannych fotobunék, ktera zabezpecuiji
bezpecny chod zafizeni. V pfipadé preruseni ochranného infraterveného paprsku, ktery je umistén
v prostoru brany, se na povel elektroniky brana zastavi (aby nedoslo k nehodé osob ¢i prostredk() a
po odstranéni priiny tohoto preruseni se brana zavie nebo zlstane oteviena dle nastavené funkce
elektroniky.

Tato cidla mohou byt rovnéz pouzita k ovladani brany, kdy prerusenim paprsku se brana otevie a po
stanovené dobé se opét uzavre.

Dale je mozno na Celni hranu brany (popfipadé na sloupky) instalovat kontaktni tlakové listy.

Dopliky
Pro zvySeni bezpecnosti je doporuceno na viditelném misté pouzit signalni majak 12V , ktery
prerusovanym svétlem informuje o pohybu brany.



Pohon FAAC DOMOGLIDE-T
Je konstruovan pro posuvné brany s hmotnosti do 300 kg a max. délky 5mu
v privatnich aplikacich. Je vhodny pro automatické ovladani bran jakékoliv konstrukce a materialu, pro
vrata nova di jiz dfive instalovana s moznosti fetézové aplikace.
Pohon je pohdnén elektromotorem se samosvornou prevodovkou. Pouzité koncové indukéni spinace
jsou odolné proti opotiebeni a mechanickému poskozeni.
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V pFipadé ,Ze je potieba pohybovat s branou |
manualné je nutné odblokovat pohon:
Otevrete dvirka pomoci mince.
Vyjméte dodany odblok.kli¢ a otocenim
odblokujte pohon.
Nyni Ize branou volné pohybovat.

Uvedeni do bézné funkce

Otevrete dvirka pomoci mince.

Vyjméte dodany odblok.kli¢ a oto¢enim
zablokujte pohon. Posunutim brany dojde
k zaskoceni prevodu v motoru a pohon je pripraven k automatickému pouzivani. Zavrete dvirka .
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